
切り花自動搬送台車

ICTを活用し、「ほ場」内を
自律移動、人物追従し収穫を支援

知の拠点あいち重点研究プロジェクト（Ⅱ期）次世代ロボットプロジェクト

豊橋技術科学大学との共同開発

特 長

自律移動、人物追従

収穫から水揚げまでの
時間短縮による品質向上

家庭用コンセントによる
充電可能

参考資料
企業環境ステートメント



基本機能

仕 様

台車が傾いても常に水槽を水平に維持し、越水を防止

登坂・段差走行が可能

作業者への追従移動

三次元地図作成により、
多様な「ほ場」で活用可能

狭い「ほ場」内を自律移動

水平維持機能

運搬能力 100kg以上

移動速度 約4km/h（人間の歩行スピードと同程度）

電　　源 充電式

運転方式
 自動移動：人物追従、自律移動

 手動移動：無線、ジョイスティック

台座部分 振動抑制機能付き

駆動部分 プラットフォーム化（各種用途へ応用可能）　

●ご使用前には必ず各機器の取扱説明書をお読みください。
●本カタログの内容は、製品改良のために予告なく変更することがあります。
＊ホームページアドレス  http://www.sinfo-t.jp/
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無線、ジョイスティックによる操作も可能

色付き3次元図 意味情報付き3次元図

＝植物
＝建物

＝通路
＝その他


